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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

01.00.00 00 Roboty przygotowawcze
01.02.04 00 Rozbiorki elementéw drog

22 Frezowanie nawierzchni bitumicznej
24 | Wykonanie rozebrania konstrukciji nawierzchni

1. Wstep.
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
rozbidérkowych, zwigzanych z” Przebudowa drogi wewnetrznej ul. Wolno$ci w m. Ole$nica”.

12. Zakres stosowania SST.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy wykonywaniu rob6t rozbidrkowych i
obejmujg wszystkie roboty wyszczegolnione w czesci tytutowej specyfikacii:

14. Okreslenia podstawowe.
Okre$lenia stosowane w niniejszej specyfikacji sq zgodne z okresleniami stosowanymi w przedmiotowych
normach panstwowych i branzowych oraz w SST D 00.00.00. "Wymagania ogélne".

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa,
SST i poleceniami Inzyniera lub Inspektora nadzoru.

OgoIne wymagania dotyczace robét ujete sg w SST D 00.00.00. "Wymagania ogoine".

2. Materiaty.

Wszystkie materiaty z rozbiorki sg wtasnoscig Zamawiajacego. Materiaty przydatne do ponownego uzytku nalezy
wywies¢ zgodnie z warunkami kontraktu o tym czy materiat jest przydatny do ponownego wykorzystania decyduje
Zamawiajacy. Odlegtos¢ wywozu do Skm.

Materiaty nieprzydatne nalezy zutylizowaé¢ przez Wykonawce a przydatne z przeznaczeniem do wykorzystania w
ramach budowy zabezpieczy¢ do ponownego wykorzystania w uzgodnieniu z Inspektorem Nadzoru.

3. Sprzet.

Ogélne wymagania dla stosowanego sprzetu do wykonania robot ujete sg w SST D 00.00.00. "Wymagania
ogolne". Jakikolwiek sprzet, maszyny i narzedzia nie gwarantujgce uzyskania wymagan jakociowych i bezpieczenstwa
zostang przez Inzyniera lub Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane, po czym muszg zosta¢ usuniete przez Wykonawce
z terenu robét.

Roboty rozbiorkowe mogg by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie. Rodzaj zastosowanego sprzetu
powinien by¢ zgodny z opracowanym przez Wykonawce i zaakceptowanym przez Inzyniera lub Inspektora nadzoru
zgodnie projektem organizacji robét.

4, Transport.

OgoIne warunki transportu zamieszczone sq w SST D 00.00.00. "Wymagania ogoine".

5. Wykonanie rohét.
5.1. Ogdlne warunki wykonania robét.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi / Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram
robot, uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedzie wykonywany zakres robot objetych niniejszg SST.

Przed przystapieniem do prac rozbiorkowych teren robét nalezy odpowiednio oznaczy¢ i zabezpieczy¢ przed
mozliwoscig wejscia 0séb postronnych.
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5.2. Rozbiorka nawierzchni z betonu asfaltowego poprzez frezowanie (D 01.02.04.22)

Warstwy nawierzchni nalezy usuwa¢ mechanicznie z zastosowaniem sprzetu do frezowania o grubosci
frezowania zgodnie z projektem i niweleta,
Destrukt z rozbiorki jest wiasno$cig Zamawiajacego i nalezy go przewiez¢ zgodnie z warunkami kontraktu wg punktu 2

5.3. Rozbiorka konstrukcji nawierzchni (D 01.02.04.24)

Pozycja dotyczy rozbidrki konstrukcji nawierzchni pod kolektory, przykanaliki oraz poszerzenia . Wytyczone
miejsce nalezy odcia pita mechaniczng i nastepnie dokona¢ rozebrania warstw konstrukcyjnych o grubosci zgodnej z
przedmiarem rob6t. Warstwy nawierzchni nalezy usuwaé mechanicznie z zastosowaniem sprzetu do frezowania lub
innego uzgodnionego z inspektorem nadzoru.
Materialy z rozbiorki zgodnie z pkt. 2

6. Kontrola jakosci robét.
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét.
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podane sq w SST D 00.00.00. "Wymagania ogélne".

6.2. Kontrola prawidtowo$ci wykonania robét rozbidrkowych.

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania robét rozbiérkowych
polega na kontroli ich zgodnosci z:
- dokumentacjq projektowg - w zakresie kompletnosci wykonania,
- wymaganiami podanymi w pkt 5. niniejszej SST,
- projektem organizacji robot.

7. Obmiar robat.

Jednostkami obmiarowymi sg jednostki okreslone w kosztorysie :

llosci robot rozbidrkowych zgodnie z przedmiarem robét i Slepym kosztorysem

8. Odbiér robot.

Ogolne zasady odbioru robét ujete sg w SST D 00.00.00. "Wymagania ogolne".

Roboty objete niniejsza specyfikacjg podlegaja odbiorowi robét zanikajacych, ktéry jest dokonywany na
podstawie wynikow pomiaréw i oceny wizualnej.

W przypadku stwierdzenia usterek Inzynier ustali zakres rob6t poprawkowych do wykonania, a Wykonawca
wykona je na koszt wlasny w wyznaczonym terminie.

9. Podstawa ptatnosci.

Ptatnos¢ za ilos¢ wykonanych jednostek zgodnie z pkt 7.

nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakosci wykonanych robét.
Cena jednostkowa wykonania robot obejmuie:

- przygotowanie robot, ich oznakowanie i zabezpieczenie,

- zakup niezbednych materiatbw pomocniczych i dostarczenie sprzetu urzadzen i narzedzi do wykonania
zadania,

- wykonanie niezbednych zapér i zabezpieczen stref robot,

- wykonanie rozbiérek elementéw drogi zgodnie z pkt 5. niniejszej specyfikacii,

- zatadunek i odwiezienie materiatdw z rozbidrki

- zlozenie materiatdw, przewidzianych do ponownego whudowania, w strefie robét, zgodnie z pkt 5 SST,

- uporzadkowanie terenu robot.

- utylizacja odpadow

10.  Przepisy zwiagzane.
- Przepisy bhp w budownictwie,
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